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Wolnobiegi do dobudowy FXM

do czotowego potgczenia Srubowego
z odchylaniem elementdw blokujgcych typu X

Wiasciwosci

Wolnobiegi do dobudowy FXM sg
wolnobiegami z elementami bloku-
jacymi, unoszonymi sitg od$rodko-
wg typu X, bez wiasnego tozysko-
wania.

Odchylanie elementéw typu X za-
pewnia ruch jatowy bez zuzycia
przy szybkoobrotowym pierscieniu
wewnetrznym.

Znajdujg zastosowanie jako:

Q blokada ruchu powrotnego w
przypadku wysokich obrotéw w
ruchu jalowym

U wolnobieg wyprzedzajacy
/sprzegto jednokierunkowe
przy niskich obrotach w ruchu
napedzania.

Znamionowy moment obrotowy do
364 000 Nm

Otwory do 320 mm. Do wyboru jest
caly szereg otworéw standardo-
wych.

Odchylanie elementéw blokujacych typu X

Wolnobiegi do dobudowy FXM po-
siadajg mozliwo$¢ odchylania ele-
mentéw typu X. Odchylanie ele-
mentow blokuj. X stosowane jest w
blokadach ruchu powrotnego i wol-
nobiegach wyprzedzajgcych
(sprzegtach  jednokierunkowych),
jezeli w ruchu jatowym pierscien
wewn. obraca sie z duzg predko-
Scig i jesli w przypadku wolnobie-
géw wyprzedzajgcych napedzanie
odbywa sie przy matej predkosci. W
trakcie pracy jatowej sita odsrodko-
wa F¢ powoduje odchylanie ele-
mentéw blokujgcych od zewnetrznej

biezni. W tym stanie roboczym wol-
nobieg pracuje bez zuzycia, z nie-
ograniczong zywotno$cia.

Rys.64-2 przedstawia wolnobieg z
odchylaniem elementéw blokuja-
cych w ruchu jatowym. Elementy
blokujgce prowadzone sg w koszy-
ku poftaczonym z bieznig we-
wnetrzng i obracajg sie razem z nia.
Sita od$rodkowa F. dziatajgca w
$rodku ciezkosci kazdego elementu
obraca je przeciwnie do ruchu
wskazoéwek zegara dopychajgc do
obrzeza oporowego koszyka. Po-
wstaje przez to szczelina ‘a’ pomie-

oparcie
koszvka

kierunek ruchu swo-
_ bodnego (ruch jatowy)

64-2

 ramie
sprezyny

kierunek blokowania
wzgl. napedzania

64-3

dzy elementem blokujgcym a biez-
nig pierécienia zewn., wolnobieg
pracuje bezstykowo. Je$li obroty
pierscienia wewn. spadng na tyle,
ze sita od$rodkowa dziatajagca na
elementy bedzie mniejsza od sity
sprezyny Fg, elementy blokujgce
oprg sie ponownie o pierscien ze-
wn. i wolnobieg bedzie zablokowa-
ny (Rys.64-3). Przy zastosowaniu
jako wolnobieg wyprzedzajgcy ob-
roty napedzania (przenoszenia
momentu obrotowego) nie mogg
przekracza¢ 40% obrotow odchyla-
nia elementéw zaciskowych.
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Wolnobiegi do dobudowy FXM

do czotowego potaczenia srubowego
z odchylaniem elementdw blokujgcych typu X

Przyktad zastosowania

Wolnobieg do dobudowy FXM 170-63
MX z pokrywg jako blokada ruchu
powrotnego, zamontowana na czopie
pierwszego watu posredniego prze-
ktadni czotowej walcowej w napedzie
tadmy ukosnego przenosnika. W przy-
padku zatrzymania silnika ta§ma musi
by¢ zabezpieczona, aby transporto-
wane medium nie spowodowato cofa-
nia sie tasmy pod swoim ciezarem, co
prowadzi¢ moze do znacznych szkod.
Przy wysokich predkosciach wystepu-
jacych podczas normalnej pracy (ruch
jatowy) odchylanie elementéw X za-
pewnia ciggtg prace bezstykowa, a
przez to brak zuzycia.

Przyktad zastosowania
Dwa wolnobiegi do dobudowy FXM
Y] 120-50 MX w przektadni napedowe;j

S | pionowego przeno$nika kubetkowego.
{ ‘HH HH W P Oproécz napedu gtéwnego przeno$nik
‘ “ aEEa\ posiada naped petzajacy, stuzacy do
h i g 1) obracania zespotu na wolnych obro-

gL tach podczas prac konserwacyjnych.
Wolnobieg umieszczony pomiedzy
napedem petzajagcym a gtébwnym pra-
cuje jako wolnobieg wyprzedzajgcy. W
trakcie ruchu petzajgcego wolnobieg
jest w stanie napedzania. W czasie
normalnej pracy przy napedzie prze-
ktadnig gtéwna, pierscien wewnetrzny
wolnobiegu obraca sie z duza predko-
Scig i wyprzedza, roztgczajgc przez to
automatycznie naped pefzajacy. Drugi
wolnobieg na czopie pierwszego watu
pracuje jako blokada ruchu powr. i
zapobiega cofaniu sie przenosnika w
czasie postoju urzadzenia .

Przyktad zastosowania
J Wolnobieg do dobudowy FXM 76-25 NX

A jako wolnobieg wyprzedzajgcy pomie-
L dzy napedem petzajgcym a gtdbwnym w
- mitynie cementowym. W ruchu petzaja-

cym przez sprzegto napedzany jest
pierscien zewn. Wolnobieg pracuje w
ruchu napedzania i niskimi obrotami
napedza urzgdzenie przez giéwng
przektadnie. W normalnym ruchu (jato-
wym) przy duzych obrotach pierscienia
wewnetrznego wyprzedza on i automa-
tycznie roztacza naped petzajacy. W
ruchu jalowym elementy blokujgce pra-
cujg bezstykowo, przez co nie ma zuzy-
cia. Korzystne jest umieszczenie usz-
czelki pomiedzy przektadniag a wolno-
biegiem. W czasie normalnej pracy
uszczelka jest nieruchoma i nie wytwa-
rza dodatkowego ciepta przez tarcie.
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Wolnobiegi do dobudowy FXM...NX i FXM...MX

do czotowego potgczenia Srubowego
z odchylaniem elementdw blokujgcych typu X

[y

FXM 200 MX FXM 140 MX FXM 100 MX FXM 86 NX

Rodzaj z unoszeniem elementow blokujacych (roztaczaniem sita odsrodkowa) typu X
podwyzszona zywotno$¢ przez odchylanie elementéw blokujgcych
przy szybkoobrotowym pierscieniu wewnetrznym
Znamionowe momenty obrotowe Odchylanie | Predkosé obrot. maks.
L AP . - elementow [min”']
uwzgledniajgce istniejgce odchytki bicia promieniowego blokui. prz
Wielko$¢ predtgéciy Pierscien
| 2 ‘0,1‘ A | ‘ 2 |0,2|ﬂ ‘ 2 |0,3‘ A | | 2 ‘0,4m ‘ 2 ‘0,5| A ‘ obrot. pier- | wewn. obraca | | erecien
Scienia zewn. |si¢ swobodnie/ n;ewgia
Nm Nm Nm Nm Nm [min™ wyprzedza pe
FXM  31-17 110 105 100 - - 890 5000 356
FXM  38-17 170 160 150 - - 860 5000 344
FXM  46-25 450 440 430 - - 820 5000 328
FXM  51-25 550 540 530 - - 750 5000 300
FXM  56-25 650 640 630 - - 730 5000 292
FXM  61-19 500 480 460 - - 750 5000 300
FXM  66-25 930 910 890 - - 700 5000 280
FXM 76-25 1170 1140 1110 - - 670 5000 268
FXM  86-25 1550 1500 1450 - - 630 5000 252
FXM 101-25 2 050 2 000 1950 - - 610 5000 244
FXM  85-40 2400 2 300 2 300 2200 1850 430 6 000 172
FXM 100 -40 3600 3400 3400 2900 2400 400 4 500 160
FXM 120 - 50 7 600 7 500 6 100 5100 4200 320 4 000 128
FXM 140 - 50 10 000 9 800 8 400 7 000 5800 320 3 000 128
FXM 170-63 20 500 19 500 15 500 13000 12 000 250 2700 100
FXM 200 - 63 27 500 22 000 18 000 15 500 14 000 240 2100 96

Maksymalny moment obrotowy mozliwy do przeniesienia stanowi podwdjng warto$¢ znamionowego. Wyznaczanie obliczeniowego momentu obrotowego - patrz
strona 14. Teoretyczny znamionowy moment obrotowy wazny jest tylko przy idealnej wspotosiowosci pierscieni zewn. i wewn. W praktyce na wspotosiowo$¢ ma
wptyw luz fozysk i btedy centrowania czgsci. Woéwczas obowigzujg znamionowe momenty obrotowe, podane w powyzszej tabeli uwzgledniajace wystepujace od-
chytki kotowosci. Wyzsze predkosci obrotowe mozliwe sg na zapytanie.

Wskazowki zabudowy
Do zabudowy na czopie watu na

Wolnobiegi do dobudowy FXM
nie posiadajg wiasnego utozy-
skowania i dlatego klient musi
dokonac¢ centrycznego ustawienia
pierScienia zewnetrznego i we-
wnetrznego przy zachowaniu
dopuszczalnych odchytek bicia.

Wolnobieg FXM centrowany jest
przez zewnetrzng bieznie pier-
Scienia F na czesci klienta i do
niej jest przykrecany (patrz
Rys.67-1). Zaleca sie tolerancje
Srednicy centrowania czesci przy-
taczeniowej h6 lub h7, a dla watu
h6 lub 6.

zyczenie dostepna jest pokrywa
(patrz Rys.67-3)
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Wolnobiegi do dobudowy FXM...NX i FXM...MX

do czotowego potaczenia srubowego
z odchylaniem elementdw blokujgcych typu X
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Wielkos¢ AlBIPIELF G L P T U vywz
Standard maks | \mm] | (mm] | (mm] | (mm] | [mm] [mm] | [mm] | [mm] | [mm] |[mm] [mm] [mm] [ka]
FXM  31- 17 20 - - - - - 20*| 17| 25| 85| 41| 55| M6 31 24| 1 70{15| 6|21| 6 0,8
FXM 38- 17 25 - - - - - 25% | 17| 25| 90| 48| 62| M6 38| 24| 1 75(15| 6|21 6 0,9
FXM 46- 25 25 - - - - - 30 25| 35| 95| 56| 70| M6 46| 35| 1 82(15| 6|21| 6 1,3
FXM 51- 25 25 30 35 - - - 36 25| 35(105| 62| 75| M6 51 35| 1 90(15| 6|21 6 1,7
FXM 56- 25 35 - - - - - 40 25| 35(110| 66| 80| M6 56| 35| 1 96(15| 6|21| 8 1,8
FXM 61- 19 30 35 40 - - - 45% | 19| 27(120| 74| 85| M8 61 25| 1 105(15| 6|21 | 6 1,8
FXM 66 - 25 35 40 45 - - - 48* | 25| 35(132| 82| 90| M8 66| 35| 1 115(15| 8|23 | 8 2,8
FXM 76- 25 45 55 - - - - 60*| 25| 35(140| 92|100| M8 761 35| 1 125(15| 8|23 | 8 3,1
FXM 86- 25 40 45 50 60 65 - 70*| 25| 40(150|102|110| M8 86| 40| 1 132{15| 8|23 8 4,2
FXM 101 - 25 55 70 - - - - 80*| 25| 50(175|117|125| M10 | 101| 50 | 1 155(20| 8|28 | 8 6,9
FXM 85- 40 45 50 60 65 - - 65 40| 50| 175(102|125| M10 85( 60| 1 155(20| 8|28 | 8 7.4
FXM 100 - 40 45 50 55 60 70 75 80*| 40| 50(190|130|140| M10 | 100| 60| 1,5| 165/ 25| 10| 35 | 12 8,8
FXM 120 - 50 60 65 70 75 80 95 95 50| 60|210|150|160| M10 | 120| 70| 1,5| 185|25| 10|35 |12 12,7
FXM 140 - 50 65 90 100 110 - - 110 50| 70|245|170|180| M12 | 140| 70| 2 218| 25| 121 35|12 19,8
FXM 170 - 63 70 85 90 100 120 - 130 63| 80|290|200|210| M16 | 170| 60| 2 258| 28 | 12|38 |12 33,0
FXM 200- 63 130 - - - - - 155 63| 80|310|230|240| M16 | 200| 80| 2 278| 32 | 12142 |12 32,0

Rowek wpustowy JS10 wykonany wedtug normy DIN 6885 ark.1.

* rowek wpustowy JS10 wedtug DIN 6885 ark.3.

** Z - ilos¢ otworéw mocujgcych do $rub G na $rednicy podziatowej T.

Smarowanie

Przy predkosciach powyzej predko-
Sci odchylania elementéw blokuja-
cych nie jest wymagane Zzadne spe-
cjalne smarowanie, wolnobieg pra-
cuje bezobstugowo.

Przy eksploatacji ponizej predkosci
odchylania elementéw blokujgcych
przewidzie¢ nalezy smarowanie
olejowe o zalecanej jakosci oleju.

Przyktad zamawiania

Wolnobieg FXM 200-63 z odchyla-
niem elementéw blokujgcych typu X
z otworem 130 mm i pokrywa:

= FXM 200-63 MX, d = 130 mm
Z pokrywg
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Wolnobiegi do dobudowy FXM...LX

do czotowego potgczenia Srubowego
z odchylaniem elementdw blokujgcych typu X

FXM 2.410 LX FXM 410 LX FXM 310 LX FXM 240 LX
Rodzaj z unoszeniem elementow blokujacych (roztaczaniem sita odsrodkowa) typu X
podwyzszona zywotno$¢ przez odchylanie elementéw blokujacych
przy szybkoobrotowym pierscieniu wewnetrznym
Predkos$¢ obrot. maks.
Znamionowe momenty obrotowe Odchyl. [min™"]
uwzgledniajgce istniejgce odchytki bicia promieniowego elem. blok. Pierscien

Wielkos¢ Typ | Obrotowy | O%F'zp;z(::c wewn. |Pierscien
Aol | (25| [2pd] [2pifa) [Bde] [Abela] [2heln] e | ecsse | o

[min'] swobodnie/ | napedza

Nm Nm Nm Nm Nm Nm wyprzedza

FXM 240-63 | LX 36 500 36 000 35 500 35 500 34 000 30 500 22 500 220 3000 88
FXM 240-96 | LX 59 000 58 500 58 500 57 500 56 500 53 000 39 000 220 2 500 88
FXM2.240-70 | LX 81 000 80 500 80 000 79 500 77 000 73 000 54 000 220 2 500 88
FXM2.240-96 | LX 117 500 116 500 116 000 114500 111 500 108 500 80 000 220 2500 88
FXM 260- 63 | LX 44 500 44 000 44 000 43 500 41 000 36 000 27 000 210 2 250 84
FXM 290- 70 | LX 65 000 64 500 64 000 60 500 52 500 46 500 37 000 200 2 250 80
FXM 290- 96 | LX 95 500 95 000 94 500 84 500 74 000 65 500 55 000 200 2250 80
FXM2.290-70 | LX 125 500 124 500 123500 122500 117 000 103 000 77 000 200 2 250 80
FXM2.290-96 | LX 183 000 181 500 180000 178500 169 500 149500 112000 200 2 250 80
FXM 310- 70 | LX 76 000 75 000 74 500 72 500 63 000 56 000 43 000 195 2500 78
FXM 310- 96 | LX 112 000 111 000 110500 101 000 88 000 78 000 68 000 195 2100 78
FXM 320-70 | LX 81 000 80 500 76 000 67 500 59 000 52 000 43 000 195 2000 78
FXM 320-96 | LX 114 000 113 500 112500 110 000 95 500 84 500 67 000 195 2000 78
FXM2.320-70 | LX 158 000 156 500 155500 147500 128 500 113 500 87 000 195 2 000 78
FXM2.320-96 | LX 225 000 223 500 221500 220000 198 500 175000 133 000 195 2000 78
FXM 360-100 | LX 156 000 145 000 129500 119500 103 500 90 000 80 500 180 1800 72
FXM 2.360- 73 | LX 208 000 206 500 196 500 173500 152 000 133500 108 500 180 1800 72
FXM 2.360 - 100 | LX 294 500 292 500 290000 273500 242000 212000 171500 180 1800 72
FXM 410-100 | LX 194 500 193 500 178 500 158000 138 500 121500 111500 170 1500 68
FXM 2.410-100 | LX 263 000 261 000 259000 230000 202000 176 500 142 000 170 1 500 68
FXM 2.410-100 | LX 389 500 387 000 357000 316500 277 500 243000 223000 170 1500 68

Maksymalny moment obrotowy mozliwy do przeniesienia stanowi podwdjng warto$¢ znamionowego. Wyznaczanie obliczeniowego momentu obrotowego - patrz
strona 14. Teoretyczny znamionowy moment obr. wazny jest tylko przy idealnej wspotosiowosci pierscieni zewn. i wewn. W praktyce na wspétosiowosé ma wpltyw
luz tozysk i btedy centrowania czesci. Wéwczas obowigzujg znamionowe momenty obr. podane w powyzszej tabeli uwzgledniajace wystepujace odchytki kotowosci.

Wskazowki zabudowy

Wolnobiegi do dobudowy FXM
nie posiadajg wilasnego utozy-
skowania i dlatego klient musi
dokonac¢ centrycznego ustawienia
pierScienia zewnetrznego i we-
wnetrznego  przy  zachowaniu
dopuszczalnych odchytek.

Wolnobieg FXM centrowany jest
przez zewnetrzng bieznie pier-
Scienia F w czeSci przylaczenio-
wej klienta i do niej jest przykre-
cany (Rys.69-1). Zaleca sie tole-
rancje $rednicy centrowania cze-
Sci przytaczeniowej h6 lub h7, a
dla watu h6 lub j6.
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Wolnobiegi do dobudowy FXM...LX

do czotowego potaczenia srubowego
z odchylaniem elementdw blokujgcych typu X

P x30° B
- _ A A
; —==l |
- o] A
\\ patrz tabela na
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Wielkosé Otwor d A B D E F G J L P T Z*+* C}IQ-

maks. min. zar

[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [kgl
FXM 240-63 185 63 80 400 280 310 M20 240 90 2,0 360 12 60
FXM 240 - 96 185 96 125 420 280 310 M24 240 120 2,0 370 16 95
FXM 2.240 - 70 185 140 160 412 280 310 M20 240 160 2,0 360 24 120
FXM 2.240 - 96 185 192 240 425 280 310 M24 240 240 2,0 370 24 200
FXM 260 - 63 205 63 80 430 300 330 M20 260 105 2,0 380 16 75
FXM 290- 70 230 70 80 460 330 360 M20 290 105 2,0 410 16 90
FXM 290 - 96 230 96 110 460 330 360 M20 290 120 2,0 410 16 91
FXM 2.290 - 70 230 140 160 480 330 360 M24 290 160 2,0 410 18 170
FXM 2.290 - 96 230 192 240 490 330 360 M30 290 240 2,0 425 20 260
FXM 310- 70 240 70 125 497 360 380 M20 310 110 3,0 450 24 135
FXM 310- 96 240 96 125 497 360 380 M20 310 120 3,0 450 24 145
FXM 320-70 250 70 80 490 360 390 M24 320 105 3,0 440 16 105
FXM 320 - 96 250 96 120 520 360 390 M24 320 120 3,0 440 16 150
FXM 2.320 - 70 250 140 180 505 360 390 M24 320 180 3,0 440 24 200
FXM 2.320 - 96 250 192 240 530 360 390 M30 320 240 3,0 460 24 310
FXM 360 - 100 280 100 120 540 400 430 M24 360 125 3,0 500 24 170
FXM 2.360 - 73 280 146 210 550 400 430 M24 360 210 3,0 500 24 270
FXM 2.360 - 100 280 200 250 580 400 430 M30 360 250 3,0 500 24 380
FXM 410-100 320 100 120 630 460 480 M24 410 125 3,0 560 24 245
FXM 2.410 - 100 320 146 210 630 460 460 M24 410 210 3,0 560 24 400
FXM 2.410 - 100 320 200 220 630 460 480 M30 410 220 3,0 560 24 440

Rowek wpustowy JS10 wedtug normy DIN 6885 ark.1.

Smarowanie

Przy predkosciach powyzej predko-
Sci odchylania elementéw blokuja-
cych nie jest wymagane zadne spe-
cjalne smarowanie, wolnobieg pra-
cuje bezobstugowo .

Przy eksploatacji ponizej predkosci
odchylania elementéw blokujgcych
przewidzie¢ nalezy smarowanie
olejowe o zalecanej jakosci oleju.

Przyktad zamawiania

Wolnobieg FXM 240-63 z odchyla-
niem elementéw blokujgcych typu X
z otworem 140 mm i pokrywa:

= FXM 240-63 LX, d = 140 mm
z pokrywg

69



Wolnobiegi do dobudowy FON

do czotowego potgczenia Srubowego
z elementami blokujgcymi w trzech rodzajach wykonania

Wskazowki zabudowy
Wolnobiegi do dobudowy FON nie
posiadajg wiasnego tozyskowania,
a wiec klient musi zapewni¢ cen-
tryczne ustawienie pierscienia ze-
wnetrznego i wewnetrznego. Nalezy
przestrzega¢ odchytek bicia pro-
mieniowego.

Wolnobieg do dobudowy FON cen-
trowany jest na $rednicy zewnetrz-
nej biezni F w czeéci przytgczane;,
wykonanej przez klienta i do niej
mocowany $rubami. Zaleca sie
tolerancje dla Srednicy centrowania
czesci montowanej 1ISO h6. Tole-
rancja watu h6 lub j6.

Smarowanie
Dla rodzaju wykonania standardo-
wego i RIDUVIT przewidzie¢ nalezy
smarowanie olejowe 2z zalecang
jakoscig oleju.

W wykonaniu z odchylaniem ele-
mentéw blokujgcych typu Z dla
obrotéw powyzej predkosci odchy-
lania nie jest wymagane Zadne
specjalne smarowanie; wolnobieg
pracuje bezobstugowo. Przy eks-
ploatacji ponizej predko$ci odchyla-
nia elementéw przewidzie¢ nalezy
smarowanie olejowe 2z zalecang
jakoscig oleju

Wiasciwosci

Wolnobiegi do dobudowy FON po-
siadajg elementy blokujace i sg bez
wlasnego tozyskowania.

Znajdujg zastosowanie jako:

QO blokada ruchu powrotnego
U wolnobieg wyprzedzajacy/

sprzegto jednokierunkowe
O wolnobieg taktujacy

Oprécz wykonania standardowego
dostepne sg dwa dalsze wykonania
0 podwyzszonej zywotnosci i do-
ktadnosci zatgczania.

Znamionowy moment obrotowy do
25000 Nm

Otwory do 155 mm. Do wyboru jest
szereg otworéw standardowych.

Przyktad zastosowania
Wolnobieg FON 57 SFT jako wol-
nobieg wyprzedzajgcy (sprzegto
jednokierunkowe) na wale napedu
gtbwnego maszyny pakujgcej. Pier-
Scien zewnetrzny potgczony jest
kotem zebatym z przektadnig petfza-
jaca, uzywang do celéw regulacji. W
tym stanie wolnobieg pracuje w
ruchu blokowania i napedza maszy-
ne przez wat gtdbwny przy bardzo
niskich obrotach. W normalnym
ruchu (jalowym) pierscien we-
wnetrzny wyprzedza i naped petza-
jacy zostaje automatycznie odta-
czony. Elementy blokujgce pokryte
RIDUVITem dajg wolnobiegowi
dlugg zywotno&¢.

Przyktad zamawiania
Wolnobieg FON 72 w wykonaniu
RIDUVIT, érednica otworu 45 mm

= FON 72 SFT,d =45 mm
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Wolnobiegi do dobudowy FON

do czotowego potaczenia srubowego
z elementami blokujagcymi w trzech rodzajach
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Rodzaj standardowy Rodzaj RIDUVIT Rodzaj z odchylaniem elem. blokuj. Z
uniwersalne wyzsza zywotno$c¢ przez pokrycie wyzsza zywotno$c¢ przez odchylanie elementow
zastosowanie elementéw blokujgcych blokujacych przy szybkoobrotowym pierscieniu
specjalng powtokg zewnetrznym
Wielkos¢ Moment _M'al_<s: pred.ko’éc'.: _ Moment Maks perI.(o’é(:. _ Moment | Odchylanie Mz?ks.’prgd!(o’é('? _
obrotowy Pierscien Pierscien obrotowy Pierscien Pierscien obrotowy |elem. blokuj. Pierscien | Pierscien
Zznam. wewn. zewn. Zznam. wewn. zewn. Zznam. przy predk. zewn. wewn.
Typ obraca sie | obraca sie Typ obraca sie | obraca sig Typ obrot. piers- obraca si¢ | napedza
swobodnie/ | swobodnie/ swobodnie/ | swobodnie/ cienia zewn. | SWobodnie/
INm] wypr_ze_adza wypr_ze_adza Nm] wypr_z%dza wypr_zt_a'dza INm] [min'1] wypr_zt_a'dza »
[min”] [min”] [min”] [min”] [min] [min”]
FON 37 SF 220 2500 2600 SFT 220 2500 2 600] SFZ 180 2900 3700| 340
FON 44 SF 315 1900 2200 SFT 315 1900 2 200] SFz 250 2250 3000{ 320
FON 57 SF 630 1400 1750 SFT 630 1400 1750| SFz 630 2000 2200| 560
FON 72 SF 1250 1120 1600] SFT 1250 1120 1600| SFz 1250 1550 1850| 488
FON 82 SF 1900 1025 1450 SFT 1900 1025 1450| SFz 1700 1450 1600| 580
FON 107 SF | 2800 880 1250] SFT 2800 880 1250| SFzZ 2500 1300 1350 520
FON 127 SF | 6300 800 1150] SFT 6 300 800 1150| SFz 5000 1200 1200| 480
FON 140 SF |10 000 750 1100 SFT | 10 000 750 1100} SFZ | 10 000 950 1150| 380
FON 170 SF |16 000 700 1000| SFT | 16 000 700 1000} SFZ | 14 000 880 1000| 352
FON 200 SF |25 000 630 900] SFT 25 000 630 900] SFZ | 20 000 680 900 272

Maksymalny moment obrotowy mozliwy do przeniesienia stanowi podwdjng warto$¢ znamionowego. Wyznaczanie obliczeniowego momentu obrotowego - patrz
strona 14. Podane predkosci maksymalne obowigzujg dla warunkéw zabudowy, jakie podano dla wolnobiegéw kompletnych. Znajac rzeczywiste warunki zabudowy,
w pewnych okolicznosciach mogg by¢ dopuszczone wyzsze predkosci obrotowe.

Wielkos¢ Otwoér d A B D F G** J L P T Z** Q'Q'

[mm] zar

standard maks [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [ka]
FON 37 20 25* 18,5 25 85 55 M 6 37 35 0,5 70 6 0,8
FON 44 25 32* 18,5 25 95 62 M 6 44 35 0,5 80 8 1,0
FON 57 30 35 40 42* 23,5 30 110 75 M 8 57 45 0,5 95 8 1,7
FON 72 45 55* 29,5 38 132 90 M 8 72 60 1,0 115 12 3,0
FON 82 50 55 65* 31,0 40 145 100 M 10 82 60 1,0 125 12 4,0
FON 107 70 85* 33,0 45 170 125 M 10 107 65 1,0 150 12 6,0
FON 127 90 100* 58,0 68 200 145 M 12 127 75 1,0 180 12 11,5
FON 140 100 115* 58,0 68 250 180 M 16 140 75 1,0 225 12 17,0
FON 170 120 140* 60,0 70 290 210 M 16 170 75 1,0 258 16 24,0
FON 200 140 155 73,0 85 320 240 M 16 200 85 1,5 288 16 34,0

Rowek wpustowy JS10 wedtug normy DIN 6885 ark.1.
otwory z rowkiem wpustowym JS10 wedtug DIN 6885 ark.3.
** Z - ilos¢ otworéw gwintowanych do $rub G na $rednicy podziatowej T.
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Wolnobiegi do dobudowy FXRV i FXRT

do czotowego potgczenia Srubowego
z odchylaniem elementdw blokujgcych X i ogranicznikiem momentu obrotowego

FXRV 140 MX

FXRT 170 MX

obrotowego

beben

blokada ruchu powrotnego
z ogranicznikiem momentu

silnik

przekfadnia redukcyjna

blokada ruchu powrotnego
z ograniczeniem momentu
obrotowego

przenosnik

Zespot napedowy przenosnika do
pracy ciagtej z podwdéjnym napedem

72-2

Wiasciwosci

Wolnobiegi do dobudowy FXRV i FXRT
z elementami blokujgcymi bez wlasnego
tozyskowania, wykonane sg z odchyla-
niem elementéw blokujacych X. Skladajg
sie z wolnobiegu do dobudowy FXM
(patrz strony 64 do 69) i dodatkowego
ogranicznika momentu obrotowego.
Odchylanie elementéw blokujacych X
przy szybkoobrotowym pierscieniu we-
wnetrznym w ruchu jatlowym zapewnia
prace bez zuzycia.

Wolnobiegi FXRV i FXRT pracujg jako

QO blokada ruchu powrotnego

w przeno$nikach do transportu ciggtego
z wieloma napedami, w ktérych kazdy
naped wyposazony jest w blokade ruchu
powrotnego. W tego typu przeno$nikach
z wieloma napedami nalezy zwrécic
uwage na problem nierbwnomiernego
roztozenia momentu zwrotnego na po-
szczegolne przektadnie i blokady ruchu
powrotnego. Podczas postoju urzgdze-
nia faczny moment zwrotny dziata prze-
waznie tylko na jedng blokade ruchu
zwrotnego ze wzgledu na rézne luzy i
elastycznos¢ wspotdziatajgcych nape-
dow. Przy zastosowaniu blokad ruchu
powrotnego bez ograniczenia momentu
obrotowego przektadnie i przynalezne
blokady ruchu powrotnego nalezy kaz-
dorazowo przeliczy¢ pod wzgledem
bezpieczenstwa na taczny moment
zwrotny urzadzenia.

Problem nierobwnomiernego roztozenia
momentu zwrotnego na poszczegdine
blokady rozwigza¢ mozna przez blokady
ruchu powrotnego FXRV i FXRT z ogra-
niczeniem momentu obrotowego. Wbu-
dowany w tych blokadach ogranicznik
momentu obrotowego $lizga sie chwilo-
wo do momentu zadziatania nastepnych
blokad. W efekcie tgczny moment zwrot-
ny urzgdzenia rozktada sie na poszcze-
golne blokady i przekfadnie. Ponadto
zredukowane zostajg dynamiczne szczy-
ty momentéw obrotowych procesu blo-
kowania, przez co przektadnie sg chro-
nione przed szkodliwymi uderzeniami
momentu obrotowego. Przez zastoso-
wanie blokad ruchu powrotnego FXRV i
FXRT z ograniczeniem momentu obro-
towego w napedach wielokrotnych za-
stosowa¢ mozna mniejsze przektadnie.

Zalety

e ochrona przekfadni przed przecigzeniem
wynikajgcym z nierébwnomiernego rozio-
zenia obcigzenia w napedach wielokrotn.,

e ochrona przektadni przed dynamicznymi
momentami szczytowymi podczas proce-
su napedzania,

e mozliwo$¢ uzycia mniejszych przektadni
bez zmniejszenia bezpieczenstwa,

e ochrona blokady ruchu powrotnego, po-
niewaz przez krétkotrwate poslizgi likwi-
dowane sg skutki obcigzen szczytowych.
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Wolnobiegi do dobudowy FXRV i FXRT

do czotowego potaczenia srubowego
z odchylaniem elementdw blokujgcych X i ogranicznikiem momentu obrotowego

Wolnobieg do dobudowy FXRV z
ogranicznikiem momentu obro-
towego bez mozliwosci sterowa-
nego zwalniania.

Ten typoszereg blokad ruchu po-
wrotnego z ogranicznikiem momen-
tu obrotowego stanowi wykonanie
podstawowe. Budowe i dostepne
wielkoéci standardowe przedsta-
wiono na stronie 74.

Wolnobieg do dobudowy FXRT z
ogranicznikiem momentu obro-
towego i mozliwoscia sterowane-
go zwalniania.

Ten typoszereg zbudowany jest tak
samo jak FXRV, dodatkowo zamon-
towane jest precyzyjne urzadzenie
zwalniajgce. Budowe, opis dziatania
i dostepne wielkosci standardowe
przedstawiono na stronie 75.

Blokady ruchu powrotnego ze ste-
rowang mozliwoscig zwalniania sto-
sowane sg, gdy zadane jest kontro-
lowane zwolnienie naciggu pasa w
przypadku wystgpienia zablokowa-
nia na bebnie nawrotnym lub gdy
wymagana jest mozliwos¢ ograni-
czonego ruchu wstecznego przeno-
$nika.

Wyznaczenie obliczeniowego momentu obrotowego

Ponizsze wyznaczanie obliczenio-
wego momentu obrotowego wazne
jest dla napedéw wielokrotnych w
ktérych dla kazdego napedu prze-
widziana jest ta sama moc silnika.
W przypadku réznej mocy silnika
prosimy o zapytanie.

Jezeli znany jest zwrotny moment
obrotowy M, kazdego napedu, wte-
dy obliczeniowy moment obrotowy
Ma kazdej blokady wyznaczy¢ moz-
na wedtug wzoru:

Ma=1,2-M_ [Nm]

Natomiast jezeli znana jest tylko
moc znamionowa kazdego silnika
Po [kW] obowigzuje wéwczas:

Ma=1,2- 955017 - o [Nm]
Ns,

W powyzszych wzorach:

M, - obliczeniowy moment obrot.

kazdej blokady [Nm]

M, - statyczny zwrotny moment
obrotowy kazdego napedu
odniesiony do danego watu

blokady [Nm]

P
ML = 9550 - 1) - —=-mmeo-

fisp [Nm]

P. - moc podnoszenia przeno$nika
na naped przy petnym
obcigzeniu [kW], tzn.
wysoko$¢ podnoszenia [m]
pomnozona przez ciezar pod-
noszony na sekunde i podzielo-
na przez liczbe napedow [kN/s]

Py - znamionowa moc silnika [kW]

Nsp - predkos¢ obrotowa watu blokady
[min™]
n - wspétczynnik sprawnosci urzg
dzenia obliczany ze stosunku:
moc podnoszenia .
moc podnoszenia + moc utracona

Po wyznaczeniu obliczeniowego
momentu obr. Ms nalezy dobrac
wielko$¢ kazdorazowej blokady na
podstawie katalogu w taki sposéb,
aby zawsze spetniony byt warunek

Mg = Ma

gdzie:

Mg — maksymalny moment obroto-
wy poslizgu kazdorazowej
blokady, zgodnie z wartoscia-
mi z tabeli na stronach 74 i
75, wyrazony w [Nm].

Wytyczne dla wartoscin:

Rodzaj urzadzenia n |n?
Przenos$niki, pochylenie do 6° | 0,71 | 0,50
Przeno$niki, pochylenie do 8° | 0,78 | 0,61
Przenoéniki, pochylenie do10°| 0,83 | 0,69
Przenos$niki, pochylenie do12°| 0,86 | 0,74
Przenos$niki, pochylenie do15°| 0,89 | 0,79
Pompy ods$rodkowe 0,93 | 0,87
Mtyny stozkowe, bebny

suszace 0385) 0,72
Przenos$niki kubetkowe,

przenosniki pionowe 0920385
Mtyny mtotkowe 0,93 0,87

Suma momentoéw obrotowych posli-
zgu pojedynczych blokad ruchu
powrotnego musi by¢ w kazdym
wypadku wyzsza o wspétczynnik
1,2 od statycznego momentu
zwrotnego urzgdzenia (takze przy
przecigzeniu).

Podane w tabelach momenty obro-
towe sg wartosciami maksymalny-
mi. Na zyczenie klienta nastawione
mogq zosta¢ nizsze wartosci. W
watpliwych  wypadkach  prosimy
zapytaé podajgc doktadny opis
urzgdzenia i warunki pracy, wyko-
rzystujgc arkusz na stronie 124.

Przyktad
Naped podwdjny:

-moc silnika kazdego napedu: Po= 630 KW

-rodzaj urzgdzenia:

przenosnik tasmowy o pochyleniu 8° =>

n°= 0,61

-predkos¢ kazdego watu blokady ruchu

powrotnego ng,= 360 obr/min

-obliczeniowy moment obrotowy kazdej

blokady ruchu powrotnego:

Ma= 1,2 - 9550 - 0,61 - 630/360 [Nm]

=12 234 Nm

Zawsze obowigzuje: Mg = My

= FXRT lub FXRV 200-63 SX sg

22500

25000 2 X Mg = suma_obrotowych momentow poslizgu (blokad ruchu powr. 1 i 2)

20000

blokada ruchu powrotnego bez
ogranicznika momentu obr.

17500

15000

12500

10000

7500

= lgczna droga poslizgu

blokada ruchu powrotnego 2
Mg = moment obr. poslizgu (blokady 1) z ogranicznikiem momentu obr.
/ droga poslizgu zanim blokada 2 zadziata

/

5000

blokady ruchu powr. 1 |~

taczny moment obrotowy [Nm]

2500

blokada ruchu powrotnego 1 z
ogranicznikiem momentu obr.

0 1 2 3

4 5 6 7 8

ekonomicznie odpowiednimi wiel-

kosciami blokad ruchu powrotnego
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Kat skrecenia pomigdzy watem blokady ruchu powrotnego a obudowg przektadni [ °]
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Wolnobiegi do dobudowy FXRV

do czotowego potaczenia Srubowego
z odchylaniem elementdw blokujgcych X i ogranicznikiem momentu obrotowego
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Rodzaj z odchylaniem elem. blok. X i
podwyzsz. zywotno$¢ przez odchyl. elem. Wymiary
blokuj. przy szybkoobrot. pierécieniu wewn
Odchyl Ci
Mo- Maks. o .
ment | €M | brodkose i d AlB|c|D|e*|H|K|L|O|R|[S|T| u= |v|zvez
obrot. | Plokui. [mm] r
T o obrotowa. a
Wielkos¢ posii- | PEL | pierscier
Y| “zgu | PreOK | Tyepn,
P M obrot. obraca si
R iersc e
Svewn. swoboqnle .
- in” min | max
[Nm] [min'1] [min”] standard max| mm | mm |mm| mm mm|mm{mm | mm | mm | mm [ mm [ mm | mm | mm [kg
FXRV 85-40 | MX| 1400 430 6000 45| 50| 60| 65 65| 330| 143| 6| 280|M12|34 |29 | 60| 127| 280( 110| 308| 165| 215| 38| 6| 48
FXRV 100-50 | MX| 2300 400 4500) 45| 50| 55| 60| 70| 75|80*| 350| 150 6| 311 M12(34 |31 | 70| 134| 300| 125| 328| 180| 240| 38| 6| 58
FXRV 120-50 | MX| 3400 320 4000 60| 65| 70| 75 80| 95| 95| 400| 151| 6| 345/ M16({36 |31 | 70| 134| 340| 145| 373| 200| 260| 38| 6| 80
FXRV 140-50 | MX| 4 500 320 3000f 65| 90(100(110 110| 430( 160| 6| 386/ M16|36 |31 | 70| 135| 375| 165| 403| 220| 280 50| 6 | 90
FXRV 170-63 | MX| 9000 250 2700 70| 85| 90|100/120 130| 500( 175| 6| 462| M16| 43 |40 | 80 | 157| 425| 196| 473| 250| 340 38| 6 | 140
FXRV 200-63 | MX| 12 500 240 2100|130 155| 555( 175| 6| 516/ M16| 43 (40 | 80 | 157| 495| 226| 528| 275| 390| 38| 6 | 195
FXRV 240-63 | LX| 21 200 220 3000 185| 710| 195| 8| 630| M20| 50 |50 | 90| 173| 630| 290| 670| 355| 455| 38| 12| 340
FXRV 260-63 | LX| 30 000 210 2500 205| 750( 205| 8| 670( M20| 50 (50 | 105 | 183| 670| 307| 710| 375| 500 38| 12| 410
FXRV 290-70 | LX| 42 500 200 2 500 230| 850| 218| 8| 755/ M24|50 |50 | 105 | 193| 730| 335| 800| 405| 560| 38| 12| 490
FXRV 310-96 | LX| 53 000 195 2100 240| 900( 260 10 775| M24| 63 |63 | 120 | 246| 775| 355| 850| 435| 600 50| 12| 740
FXRV 360-100| LX| 75 000 180 1800 280| 975( 270 10 850 M30| 63 63 | 125 | 250| 850| 400| 925| 485| 670 50| 12| 980
FXRV 410-100| LX]| 100 000 170 1500 320[{1060| 270] 10| 950{ M30]| 63 |63 | 125 | 250| 950| 450| 10009 535| 750| 50| 12]1150

Rowek wpustowy JS10 wedtug normy DIN 6885 ark.1.
** Z - ilo$¢ otworéw gwintowanych do $rub G na $rednicy podziatowej T ;

* rowek wpustowy JS10 wedtug normy DIN 6885 ark.3.
zakres dla uszczelki okragtej typu O-ring ;

Hkk

Wyznaczanie obliczeniowego momentu obrotowego - patrz strona 73. Dalsze wielko$ci wolnobiegéw na zapytanie.

Momenty obrotowe

Wolnobiegi do dobudowy FXRV
dostarczane sg 2z nastawionym
momentem poslizgu Mg ograniczni-
ka momentu. Statyczny zwrotny
moment obr. M_ urzadzenia (row-
niez przy przecigzeniu) nie moze
osiggng¢é sumy momentéw posliz-
gowych Mg wolnobiegdéw planowa-
nych do dobudowania. Podane w
tabeli momenty poslizgowe Mg sg
wartosciami maksymalnymi; nasta-
wiaé nizsze warto$ci.

Wskazéwki zabudowy

Wolnobiegi do odbudowy FXRV nie
posiadajg wtasnego tozyskowania,
dlatego nalezy zapewni¢, ze wartosc
odchytek bicia promieniowego po-
miedzy $Srednicg centrowania R i
$rednicg watu d nie przekroczy war-
toéci 0,25 mm. Wymiar C dotyczy
wolnobiegu przytgczanego. Gtebo-
kos¢ centrowania czesci dobudowa-
nej, wykonanej przez klienta,musi
wynosi¢ minimum C+0,2 mm. Tole-
rancja $rednicy centrowania czesci

przytaczeniowej- H7, tolerancja watu
- h6 lub j6.

Przyktad zamawiania
Wolnobieg FXRV 170-63 SX w
wykonaniu z elementami odchylaja-
cymi X i z otworem 90 mm oraz
momentem poslizgowym 8 000 Nm:
= FXRV 170-63 SX, d = 90mm,
Mg = 8000 Nm
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Wolnobiegi do dobudowy FXRT

do czotowego potaczenia srubowego
z odchylaniem elem. blokuj. X , ogranicznikiem momentu obr. i urzgdzeniem zwalniajgcym

_
A
L e -
|
/ ( i
|
% =
¥ © s = ~
- 1S £ = L | o
T sl g S5 s ST =
Q 1S} |
\
|
Il \
<
blokada ruchu
O-Ring
Rodzaj z odchylaniem elem. blok. X
podwyzsz. zywotno$¢ przez odchyl. elem. Wymiary
blokuj. przy szybkoobrot. pierécieniu wewn
Odchyl Ci
Mo- Maks. 5
ment | ©8M: | Crodkoss i d AlB|c|D|e*|H|K|L|O|R|S|T| u™ |V |z ez
pre
brot. | Plokui. [mm] r
T | obrot. przy obrotowa. a
Wielkosé posli- rodk pierscien
y zgu preck. wewn.
p M elaiEi: obraca si
R i aré €
piersc. A
swobodnie .
(Nm] wewn. [min""] min | max
[min’] standard max| mm | mm |mm| mm mm| mm| mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm [kg]
FXRT 85-40 | MX| 1400 430 600045 | 50| 60| 65 65330 | 151| 6| 280| M12| 34| 29| 60| 127| 280| 110| 308| 165| 214| 38| 6| 48
FXRT 100-50 | MX| 2300 400 4500|45| 50| 55| 60| 70| 75|80*| 350 | 163| 6| 311| M12| 34| 31| 70| 134| 300| 125| 328| 180| 240| 38| 6| 58
FXRT 120-50 | MX| 3400 320 400060 | 65| 70| 75| 80| 95| 95/400 | 163| 6| 345| M16| 36| 31| 70| 134| 340| 145| 373| 200| 260| 38| 6| 80
FXRT 140-50 | MX| 4 500 320 3000]65| 90100(110 110( 430 | 167| 6| 386 M16| 36| 31| 70| 135| 375| 165| 403| 220| 280 50| 6| 90
FXRT 170-63 | MX| 9 000 250 2700]70 | 85| 90{100(120 130( 500 | 193| 6| 462| M16| 43| 40| 80| 157| 425| 196| 473| 250| 340 38| 6| 140
FXRT 200-63 | MX| 12 500 240 2100 130 155555 | 193| 6| 516 M16| 43| 40| 80| 157| 495| 226| 528| 275| 390 38| 6| 195
FXRT 240-63| LX| 21 200 220 3000 185/ 710 | 200 8| 630 M20| 50| 50| 90| 173| 630| 290| 670| 355| 455 38| 12| 340
FXRT 260-63| LX| 30 000 210 2500 205|750 | 212| 8| 670| M20| 50| 50| 105| 183| 670( 307| 710| 375| 500 38| 12| 410
FXRT 290-70| LX| 42 500 200 2500 230( 850 | 212| 8| 755| M24| 50| 50| 105| 193| 730( 335| 800| 405| 560 38| 12| 490
FXRT 310-96| LX| 53 000 195 2100 240[900 | 280| 10| 775| M24| 63| 63| 120| 246| 775| 355| 850| 435| 600 50| 12| 740

Rowek wpustowy JS10 wedtug normy DIN 6885 ark.1 ;

** Z - ilo$¢ otworéw gwintowanych do $rub G na $rednicy podziatowej T ;

*

Hkk

rowek wpustowy JS10 wedtug normy DIN 6885 ark.3
zakres dla uszczelki okragtej typu O-ring ;

Wyznaczanie obliczeniowego momentu obrotowego - patrz strona 73. Dalsze wielkosci wolnobiegdw na zapytanie

Momenty obrotowe

Wolnobiegi do dobudowy FXRT
dostarczane sg 2z nastawionym
momentem poslizgu Mg ograniczni-
ka momentu. Statyczny zwrotny
moment obr. M_ urzadzenia (row-
niez przy przecigzeniu) nie moze
osiggng¢é sumy momentow posliz-
gowych Mg wolnobiegéw planowa-
nych do dobudowania. Podane w
tabeli momenty poslizgowe Mg sg
warto$ciami maksymalnymi; nasta-
wiac nizsze wartosci.

Wskazéwki zabudowy

Wolnobiegi do dobudowy FXRT nie
posiadajg wiasnego tozyskowania,
dlatego nalezy zapewnié, ze war-
tos¢ odchyiki bicia promieniowego
pomiedzy Srednicg centrowania R i
Srednicg watu d nie przekroczy
wartosci 0,25 mm. Wymiar C doty-
czy dobudowanego wolnobiegu.
Gtebokos¢ centrowania czesci do-
budowanej, wykonanej przez klienta
musi wynosi¢ co najmniej C+0,2
mm. Tolerancja $rednicy centrowa-
nia czesci przylgczeniowej - H7,
tolerancja watu - h6 lub j6.

Dziatanie urzadzenia zwalnia-
jacego:

Jest to czute urzadzenie regulacyj-
ne, sktadajgce sie zasadniczo z
trzech $rub specjalnych (2) osa-
dzonych w obudowie (1) i piyty
zamykajgcej (3). Celem zwolnienia
blokady wpierw nalezy poluzni¢
Sruby (2), nastepnie obroci¢ ptyte
(3) o kat W w prawo i ponownie
dokreci¢ sruby. Pakiet sprezyn tale-
rzowych (4) powoduje delikatny
przebieg procesu zwalniania. Moz-
liwy jest chwilowy, nieznaczny wy-
ciek oleju.
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