Urzadzenie zaciskowe KFH
uruchamiane sprezyng , zwalniane hydraulicznie

Opis
Urzadzenie zaciskowe KFH zaci-
ska i unieruchamia ttoczysko

cylindréw hydraulicznych obliczo-
ng sitg zaciskowg i dziata w obu
kierunkach ruchu. Sita zacisku

i1/ I

uzyskiwana jest za pomocg spre-
zyn talerzowych. Zwolnienie ma
miejsce za pomocg cidnienia
hydraulicznego.

Wiasciwosci
e do ptynnego, bezstopniowego

zaciskania ttoczyska

e uruchamiane sprezyng, zwal-

niane hydraulicznie

¢ sity unieruchamiajgce przeno-

szone sg w obu kierunkach ruchu

e przy zwolnieniu nie jest wyma-

gane podanie sity do ttoczyska
(podniesienie)

Urzadzenia zaciskowe dostoso-
wane sg kotnierzem przytgcze-
niowym Kklienta do cylindréw
wzglednie innych czesci maszyn.

Dziatanie

Podczas suwu roboczego cylin-
dra hydraulicznego do urzadzenia
zaciskowego podany zostaje olej
hydrauliczny. Cisnienie oleju po-
woduje Sci$niecie przez tlok spre-
zyn talerzowych. W tej pozycji
pakiet tarcz zaciskowych nie za-
ciska osiowo ttoczyska i moze
ono przemieszcza¢ si¢ swobod-
nie w obu kierunkach.

Po ustaniu ci$nienia dziatajgcego
na urzadzenie zaciskowe sita
sprezyn talerzowych w petni od-
dziatuje na ttok i przez to rowniez
na pakiet tarcz zaciskowych. Te z
kolei zamieniajg osiowo dziatajag-
cq site sprezyn na pieciokrotnie
wiekszg site promieniowg dziata-
jaca na tulejke z nacieciami, ktéra

powoduje mocne unieruchomie-
nie ttoczyska.

Wykorzystujgc site sprezyn urza-
dzenie zaciskowe stosowane
moze byé¢ jako element bezpie-
czenstwa. Przy kazdym spadku
ci$nienia, rowniez tym nieoczeki-
wanym, urzgdzenie zadziata na-
tychmiast w sposéb niezawodny.

Zasada dziatania

Urzadzenie zaciskowe precyzyj-
nie zabezpiecza ttoczysko przed
niepowotanym przesunigciem
osiowym. Za pomocg urzadzenia
zaciskowego mozna przyktadowo
w maszynach z cylindrami lub
silnikami liniowymi ptynnie osig-
gna¢ zadang pozycje, a nastep-
nie mechanicznie unieruchomic

ja. Dokfadnos¢ urzadzenia zaci-
skowego jest niezalezna od wiel-
kosci i kierunku sity w ttoczysku
az do podanej maksymalnej sity
unieruchamiajgcej. Nie jest wy-
magany ruch tloczyska, aby sita
unieruchamiajgca byta skuteczna;
sita zaciskowa dziata w sytu-
acjach awaryjnych natychmiast i

niezaleznie od sit zewnetrznych.
Aby zahamowa¢ ttoczysko pod-
czas ruchu, woéwczas po ustaniu
cisnienia urzadzenie zaciskowe
daje natychmiast statg site zaci-
skowg, niezalezng od czasu.
Dlatego opd6znienie tloczyska jest
rbwnomierne i chroni réwniez
opOzniane czesci urzadzenia.
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Sredn |Numer art. | Sita A B C F J M N 0 R S T X3 [Wymag! Maks. | Obj.  «
ttocz. | unie- cisn.  dop.  cién.
2 ruch, zwoln.  cisn.  zwoln.
G" FH? N
mm N mm mm mm mm mm mm mm mm mm bar bar cm? stopn
12 4133.032.900 | 2500 72 48 76 2 5 26 54 R1/8" M5 9 60 4 57 120 1 22,5
14 | 4133.037.902
16 | 4133.037.900 | 5000 85 60 88 2 6 31 64 R1/8" M6 n 72 4 68 120 2 22,5
18 4133.037.901
20 | 4133.042.900 o
2 4133.042.901 8000 100 68 100 2 6 34 72 R1/8 M6 1" 85 4 82 120 2 225
25 4133.047.900 .
28 4133.047.901 12500 | 110 80 115 2 7 42 85 R1/8 M6 15 92 6 84 120 3 225
(30) | 4133.057.900
32 4133.057.901 | 19000 | 130 95 130 2 7 48 96 R1/4” M8 16 112 6 88 120 5 22,5
34 4133.057.902
36 4133.070.902
40 | 4133.070.900 | 30000 | 150 116 148 3 4 52 108 R1/4” M8 16 132 8 102 120 6 225
45 4133.070.903
50 | 4133.090.900
(55) | 4133.090.901 | 48000 | 178 140 168 3 8 52 119 R3/8" | M10 20 160 8 108 160 13 22,5
56 4133.090.902
60 4133.105.900
63 4133.105.901 | 68000 | 210 168 185 3 10 60 133 R3/8" | M12 22 190 8 122 160 17 225
70 4133.105.902
80 | 4133.140.900
(85) | 4133.140.901 [120000| 273 220 230 3 12 75 172 R3/8" | M14 25 250 12 115 160 39 15
90 4133.140.902
100 | 4133.160.900
110 | 4133.160.901 {200000| 330 270 270 5 16 90 200 R3/8" | M18 38 300 12 110 160 64 15
(115) | 4133.160.902

wyttuszczone $rednice sg zalecane; srednice w nawiasach nie odpowiadajg normie DIN 24334
zwroci¢ uwage na wskazoéwki techniczne na stronie 75
ilos¢ otworéw gwintowanych wzglednie $rub, rownomiernie rozmieszczonych, na $rednicy @ T
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Urzadzenie zaciskowe KFP
uruchamiane sprezyng , zwalniane pneumatycznie

Opis

Urzadzenie zaciskowe KFP zaci-

ska i unieruchamia ttoczysko
cylindréw hydraulicznych obliczo-
ng sitg i dziata w obu kierunkach
ruchu. Sita zacisku uzyskiwana

jest za pomoca sprezyn talerzo-
wych. Zwolnienie za pomocg
sprezonego powietrza.

Urzadzenia zaciskowe mogg byé¢
przykrecane $Srubami bezposred-

Wiasciwosci

do ptynnego, bezstopniowego
zaciskania ttoczyska

uruchamiane sprezyng, zwalnia-
ne pneumatycznie

wymiary przytgczeniowe zgodne
z cylindrami pneumatycznymi
wedtug 1ISO

sity unieruchamiajgce przenoszo-
ne sga w obu kierunkach ruchu

przy zwolnieniu nie jest wyma-
gane podanie sity do ttoczyska
(podniesienie)

nio do cylindrow typu ISO
wzglednie mocowane na innych
czesciach maszyny za pomocg
dorabianego przez klienta kotnie-
rza przytgczeniowego.

Dziatanie

Podczas suwu roboczego cylin-
dra pneumatycznego w urzgdze-
nia zaciskowym znajduje sie
sprezone powietrze. Przez to
cisnienie ttok oddziatuje poprzez
sprezyne dzwigniowg na sprezy-
ny talerzowe. W tej pozyciji pakiet
tarcz zaciskowych nie zaciska
osiowo ttoczyska i moze ono

przemieszczaé sie swobodnie w
obu kierunkach.

Po ustaniu cisnienia dziatajgcego
na urzadzenie zaciskowe, sita
sprezyn talerzowych w peti od-
dziatuje na ttok i przez to réwniez
na pakiet tarcz zaciskowych. Te z
kolei zamieniajg osiowo dziataja-
cq site na pieciokrotnie wiekszag
site promieniowg na elementy

zaciskowe, ktére powodujg moc-
ne unieruchomienie ttoczyska.

Wykorzystujgc site sprezyn urzg-
dzenie zaciskowe stosowane
moze by¢ jako element bezpie-
czenstwa. Przy kazdym spadku
ci$nienia, rowniez tym nieoczeki-
wanym, urzgdzenie zadziata na-
tychmiast w sposéb niezawodny.

Zasada dziatania

Urzadzenie zaciskowe precyzyj-
nie zabezpiecza ttoczysko przed
niepowotanym przesunigeciem
osiowym. Za pomocg urzadzenia
zaciskowego mozna przyktadowo
w maszynach z cylindrami lub
silnikami liniowymi ptynnie osig-
gna¢ zadang pozycje, a nastep-

nie mechanicznie unieruchomic
ja. Doktadnos¢ urzgdzenia zaci-
skowego jest niezalezna od wiel-
kosci i kierunku sity w ttoczysku
az do podanej maksymainej sity
unieruchamiajgcej. Nie jest wy-
magany ruch ttoczyska, aby sita
unieruchamiajgca byta skuteczna;

sita zaciskowa dziata w sytu-
acjach awaryjnych natychmiast i
niezaleznie od sit zewnetrznych.

Akcesoria
e czujniki wskazujgce pozycje
robocza.
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czujnik zblizeniowy wskazujacy
stan roboczy (opcia)
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Sred- |S Numer | Sredn. | sita A [B[C|D|E[F[K[L[M[O[o o [RV[T [V [w[XV[Y]z |z | ciezar
niica art. ttoczy- | unieruch
cylindra ska G FH?
mm mm N mm | mm | mmj|mm | mm|mm|mm/|mm|mm mm [ mm |mmj|mm | mmjmm|jmm|mm| mm mm kg
32 4133.037.953 12 650 60 | 30 | 82 | 25 |165| 22 |10,2|56,7 | M6 |G1/8|19,5| 16 | 55 |325| 75 |140| 16 |32,0(10,010,0 09
40 4133.037.954 16 1000 70 | 35| 95| 21 |165| 24 |10,2|59,7 | M6 |G1/8|10,5| 16 | 7,0 |380| O |155| 18 |365|13,0|13,0 11
50 4133.037.952 20 1600 75 | 40 {112 22 | 25 | 30 | 140|760 | M8 |G1/4{125| 20 | - |465|120|229| - - [130(130 1,5
63 | 04133.52.952 20 2500 | 95| 45 (120 17 | 17 | 30 | 180|849 | M8 |G1/4/140| 20 | 80 |565| 0 |150| 25 |50,5|14,013,0 32
80 4133.052.953 25 4000 95 | 45 {140 | 17 | 23 | 36 |21,0/924|M10|G1/4{140| 20 | - |720| O |21,0| - - 1280340 35
100 | 4133.052.954 25 6300 | 120 | 55 | 150 | 15 | 27 | 40 |20,5(101,3)M10|G1/4|140| 20 | - [890| O [210| - - 1280370 58
125 | 4133.057.951 32 9800 | 150 | 60 | 178 | 11 |325]| 43 |250109,5 M12|G1/4/140| 20 | - (1100] 0 [250| - - 14251415 109

)
2)

wymiary R, Xi Y obowigzujg wytgcznie dla prawego kotnierza
uwzgledni¢ nalezy wskazdwki techniczne podane na stronie 75

* minimalne wymiary, jakie przewidzieé nalezy do zabudowy czujnika zblizeniowego

Cisnienie zwalniania: minimum 4 bar, maks. 8 bar
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