T Prowadnica liniowa GSR

Ptyta koricowa

Uszczelnienie
koncowe

(opcjonalnie)

Uszczelnienie boczne

Klatka

(opcjonalnie)

Rys. 1. Przekrdj typu GSR

Budowa, cechy szczegdine

Specjalna geometria prowadnic typu GSR oparta jest na tukowych zarysach kanatéw prowadzacych kulki no$ne. Dzig-
ki nim osiggnieto mozliwo$¢ kompensacji réznic wysokosci oraz bteddéw ptaskosci powierzchni, na ktérych umiesz-
czane sg prowadnice, przy zachowaniu niskich oporéw ruchu — praktycznie tez bez wptywu na zywotno$é prowad-
nic. Typ GSR jest zatem szczegdlnie polecany do stosowania w sytuacjach, gdy dokiadne wykonanie powierzchni

montazowych mogtoby by¢ osiggniete tylko z duzym trudem.

Gorna ptaszczyzna wézka prowadnicy jest lekko sko$na tak, ze przy montazu ptyty nosnej do wézka wystarczy do-
ciagna¢ sruby montazowe aby skasowac luzy. Jezeli wymagana jest wieksza sztywnos$¢ uktadu — pomiedzy wézkiem
a ptyta no$na przed dociggnieciem $rub mocujacych nalezy umiesci¢ podktadke dystansowa, by w ten sposéb uzy-

skaé potrzebne naprezenie wstepne.

Wymiennos¢é

Wdzki i szyny GSR sag bardzo fatwe do wymiany. Dzie-
ki ofercie dtugich szyn oraz mozliwosci samodzielnego
ich przycinania istniejg warunki do stosowania szyn
o dowolnych zgdanych dtugosciach.

Réwnomiernos$é ruchu

Ptyty czotowe z tworzyw sztucznych ze specjalnymi
elementami prowadzgcymi w obszarach zmian kierun-
ku ruchu zapewniajg réwnomierng i cichg cyrkulacje
kulek nosnych wewnatrz wozka.

Jednakowa nosnos¢ we wszystkich
kierunkach

Prowadnice GSR dzigki swej konstrukcji sa w stanie prze-
nosi¢ obcigzenia we wszystkich ptaszczyznach. Moga
by¢ zatem stosowane w przypadkach obcigzen sitami
odrywajgcymi i bocznymi (poprzecznymi) oraz momen-
tami sit skrecajacymi wozek wzgledem szyny.

Zwartos¢ konstrukcji

Prowadnice typu GSR charakteryzuja sie niewielkimi wy-
miarami zewnetrznymi, dzieki czemu przy ich zastoso-
waniu mozliwe jest zachowanie stabilnego ruchu linio-
wego przy zwartej konstrukcji catej maszyny.
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Przeglad typow

Wézek GSR-T Szyna prowadnic GSR

Woézek podstawowy. Szyna standardowa do montazu od gory.

Szyna prowadnic GSR-K

STANDARDOWE PROWADNICE
LINIOWE

Skrécona forma wézka GSR-T. Szyna z otworami gwintowanymi do montazu od dotu.

Szyna prowadnic GSR-R

Szyna i listwa zebata wykonane w jednym elemencie
metalowym dla umozliwienia zwartej konstrukcji.
Razem z napedem (patrz roz. dot. Prowadnic GSR-R).
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Rys. 2

Prowadnica GSR moze przenosi¢ obcigzenia zaréwno
w kierunku osiowym, odrywajacym jak i w ptaszczyznie
poprzecznej. W tabelach wymiarowych podano
dopuszczalne obcigzenia w kierunku osiowym.
Dopuszczalne obcigzenia odrywajace i boczne wyznacza
sie na podstawie wspoétczynnikéw zawartych w tabeli 1.

Tabela 1. Stosunek nos$nosci dla typ GSR

Dopuszczalny moment statyczny

Rys. 3

Na wézek mogg dziata¢é momenty w kierunku M, i Mg.
Poza tym na dwie réwnolegle zamontowane szyny mo-
ze dziata¢ moment Mg. W tabeli 3 podano dopuszczal-
ne momenty M, i Mg. Dopuszczalnego momentu Mg nie

Kierunek Nos$nosc Nos$nosc podano jako, ze zalezy on od odlegto$ci pomiedzy za-
obcigzenia dynamiczna statyczna montowanymi szynami.
Osiowe C C,
Booas ~ ~ ab. 3 Dopuszczalny moment statyczny!
odrywajace Cr=0,84C Cori=0,78C, Jednostki: kKNm
Boczne C,.=0,93C Cyr. = 0,90C Symbol My Mg
dociskajace i ore o Twozek | 2wézki | 1wézek | 2wozki
Typ [kNm] [kNm] [kNm] [kNm]
S GSR15T | 0,0525 | 0,292 | 0,0452 | 0,252
\(l)vbc'qze"c:i wypadkowe tiatan e GSR15V | 0,0252 | 0,158 | 0,0218 | 0,136
przypadku réwnoczesnego dziatania na woéze
obcigzen w réznych kierunkach — obcigzenie wypadkowe E 0,102 Ussn | Giteds || 0y
okresla sie wedtug ponizszej reguty: GSR20V | 0,0498 | 0,307 | 0,0431 | 0,265
GSR25T | 0,17 0,956 | 0,152 0,831
Pe=XXPa+¥ xPr GSR25V | 0,0858 | 0,522 | 0,0742 | 0,451
GSR30T | 0,282 1,54 0,243 1,32
Pe =P, + Py,
GSR35T | 0,421 2,28 0,362 1,96

Pe — obciazenie wypadkowe (osiowe, odrywajgace
lub boczne — odrywajgce

albo dociskajgce) [N]
Ps — obciazenie osiowe [N]
P, — obciazenie odrywajace [N]
P+ — obciazenie boczne odrywajace [N]
P, — obciazenie boczne dociskajace [N]

X, Y — wspoétczynniki ekwiwalencji wg tabeli 2.

Tabela 2. Wspéfczynniki ekwiwalenciji

e X Y
Pg/P+| Wypadkowe obcigzenie osiowe 1 1,280
0,781 1

Pg/P+| Wypadkowe obcigzenie boczne (docisk)

1 1 wozek: dopuszcz. moment statyczny dla jednego
wozka
2 woézki: dopuszcz. moment statyczny dla dwdéch bli-
sko siebie osadzonych wozkow
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KIasy doktadnosci Tabela 4. Klasy doktadnoéci prowadnic GSR Jednostki: [mm]

Wiel- Klasa .
. , i ko$é doktadnosci Normalna Wysoka Precyzyjna

Prowadnice typu GSR moga byé wykonane w klasie
normalnej, dokiadnej albo precyzyjnej (patrz tabela 4.). ORI _ H p
Tolerancja wysokosci M podana w tabeli jest Tl
wystarczajagca dla wszystkich klas doktadno$ci. G| POmErOWa wys. M £0,02

15 Roéwnolegtosé

ruchu powierz. AC (wgrys. 5)

20 | wzgledem pow.

Réwnolegtosé
ruchu powierz. [D] AD (wg rys. 5)
wzgledem pow.

Tolerancja
GSR| pomiarowa wys. M +0,03
25 | Réwnolegtosé
30 |ruchu powierz. AC (wgrys. 5)
- a5 | Wzgledem pow.
Réwnolegtosé
ruchu powierz. [D] AD (wg rys. 5)
Rys. 4 wzgledem pow.

© 40
% Klasa normalna
S el 3
2 3 // Klasa doktadna (H)
g S
S 4 2 Klasa precyzyjna (P
S 2 [~ precyzyjna (P)
s <
s 10
ke
[hal
0 1000 2000 3000 4000 5000
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Rys. 5. Dtugos$¢ szyny i réwnolegifo$¢ ruchowa

Budowa symbolu zaméwieniowego

Dla wézka i szyny Dla wézka bez szyny

GSR25T 2 SS + 1540LH GSR25T SS

Symbol uszczelnienia

Typ/wielko$¢

Oznaczenie szyny
z otworami od spodu

Oznaczenie Klasy Dla szyny bez wézkéw
doktadno$ci
Dtugo$¢ szyny (mm) GSR25 - 1540LHK

Symbol uszczelnienia

llos¢ wozkdw na szynie

Oznaczenie szyny
z otworami od spodu

Typ/ wielko$é

Oznaczenie klasy dokfadnosci

Dtugo$¢ szyny

Typ/wielko$¢
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Uszczelnienia

Dla prowadnic liniowych GSR do wyboru s3 rézne typy
uszczelnien, stosownie do warunkdow otoczenia.

Oznaczenie uszczelnienia Tabela 5. Oznakowanie uszczelnien

W symbolu zamodwieniowym nalezy poda¢ zgadane Symbol Rodzaj uszczelnienia
uszczelnienie wozka wedtug tabeli 5.

uu z obustronnym uszczelnieniem koficowym

Dtugoéc catkowita wozka moze sie zmienia¢ w zalezno- SS z uszczelnieniami koncowymi i bocznymi
Sci od zastosowanego uszczelnienia. Nalezy uwzgled- Y4 z uszczelnieniami koricowymi i bocznymi
ni¢ dane z tabeli 6. wraz ze zgarniaczem metalowym

DD podwdjne uszczelnienie koricowe i boczne

KK podwdjne uszczelnienie koficowe i boczne
wraz ze zgarniaczem metalowym

Tabela 6. Mozliwe kombinacje uszczelnien i wynikajgce stad zmiany dtugos$ci wézka Jednostki: [mm]
Oznaczenie (brak) uu SS DD Y4 KK
GSR15 -4,8 - — 5,0 6,8 11,8 =
GSR20 -6,0 - - 6,6 3,6 10,2 é
GSR25 -7,0 - - 7,0 3,6 10,6 %
GSR30 -7,0 - - 7.6 4,2 11,8 £
GSR35 7,0 - - 7.6 42 11,8 22
83
o
<
(=]
=
<
[
w
Opo6r ruchowy uszczelnien Tabela 7. Wielkosci oporu uszczelnien Jednostki:[N]
Wartoéci maksymalne oporu ruchowego nasmarowanego Wielkos¢ Opor ruchu
woézka z uszczelnieniem UU sg podane w tabeli 7. GSR15 25
GSR20 3,1
GSR25 4.4
GSR30 6,3
GSR35 7,6
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Instrukcja montazu

1. Nalezy przytozy¢, po czym $cisle przykreci¢ Sruba-
mi ptyte no$ng do odpowiednich powierzchni wézkow
(dociagac nalezy najpierw Sruby zewnetrzne!).

il

r Slegwaley
H StOf .'7 :if
/ Powierzchnia Powierzchnia \
oporowa oporowa

2. Szyne B prowadnicy nalezy umiesci¢ na podiozu,
wypozycjonowaé za pomoca precyzyjnego liniatu
stalowego i dokreci¢ do podtoza $rubami, stosujac
klucz dynamometryczny.

Liniat

3. Prowizorycznie zamontowaé na podfozu szyne A pro-
wadnicy i zatozy¢ na szyny uprzednio zmontowang
ptyte no$ng z wézkami. Szyne A docisng¢ do woz-
kéw i w tej pozycji prowizorycznie przy$rubowac do
podtoza.

Stot
docisnaé
_[3 | P@ 4

([ /, Loze N ]w
/ Szyna A

244 A

4. Kilkakrotnie przejecha¢ wézkami z ptyta no$ng po
ukfadzie szyn, kontrolujgc opér ruchu i odpowiednio
dokreci¢ kluczem dynamometrycznym Sruby mocu-
jace szyne A.

Szyna A
o o e o
E o © e © (] Klucz
dynamo-
Ay metryczny
e e]° ° © e 5
le o )
Szyna B

Przy montazu wiekszej iloSci jednakowych prowadnic
GSR wskazane jest wykonanie przyrzagdu montazowego
wg ponizszego rysunku i ustalanie potozenia szyn w
ptaszczyznie poziomej za jego pomoca.




Wysoko$é wystepow i zaokraglenia Tabela 8. Wysokos¢ wystepdw i zaokraglen [mm]
Dla prawidfowego i bardzo precyzyjnego montazu po- Wielkogé Promien Wysokos¢ Wysokos¢
wierzchnie konstrukgji przeciwlegte do szyny i wézka po- prowadnicy | zaokraglenia |wspornika szyny |wspornika wézka
winny mie¢ wystepy, wedfug ktérych mozna bazowaé r max. H, Ha E
wozKi i szyny. GSR15 0,6 7 7 8
W tabeli 8. podano odpowiednie wysokos$ci wystepow.

Zaokraglenia wystepdw musza przy tym by¢ wykonane CrlREY O 9 B 10
w taki sposéb, by nie doszto do styku krawedzi wozka GSR25 0,8 11 11 13,2
lub szyny z powierzchniami montazowymi — muszg by¢ GSR30 1,2 11 13 15
mniejsze niz podane w tabeli 8. maksymalne promie- GSR35 12 13 14 175

nie zaokraglen.

LINIOWE

Rys. 6. Wysokosci wystepdw i zaokraglenia.
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Ustawianie naprezenia wstepnego

Sztywnos¢ ukfadu prowadnic podwyzsza sie wprowadza-
jac naprezenia wstepne. Regulowaé je mozna za pomo-
cg sruby wywierajgcej nacisk na wozki, przechodzace;j
poprzez wystep ptyty nosne;.

Sruba
orba |
nastawcza

( .
Lol

Rys. 7. Ustawianie naprezen wstepnych sruba regulacyjna.
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Szyny mocowane od spodu typ GSR-K

Slepe otwory gwintowane w szynach GSR-K wykona-
no od spodu. Umozliwia to tatwy montaz szyn na dwu-
teownikach i innych profilach. Dzieki brakowi otworéw

Ptytka klinowa

1. Dobierajac Sruby mocujgce nalezy tak ustali¢ ich
dtugosé, by nad $rubg pozostawato po montazu ok.
2 —3 mm niewykorzystanego gwintu.

2. Do montazu szyn prowadnic na ksztattownikach na-
lezy stosowac podktadki klinowe.

3. Przy zamawianiu nalezy pamieta¢ o zaznaczeniu
odpowiedniego symbolu szyny.

montazowych od gory szyny mozna ponadto fatwo wy-
eliminowac¢ ewentualne oddziatywanie wiéréw czy innych
ciat obcych.

L

A
!
|

M,

“,

e \s

W,

Tabela 9. Pofozenie i gtebokos$¢ otworéw gwintowanych
Jednostka: [mm]

Wielkosé | W, B, M, Sx¢
GSR 15 15 75 115 | M4x7
GSR 20 20 10 13 M5x8
GSR 25 23 11,5 165 | M6x10
GSR 30 28 14 19 M 8 x 12
GSR 35 34 17 22 M10 x 14

Dtugosci standardowe i maksymalne szyn

Dtugosci standardowe i maksymalne szyn prowadnic GSR podane sg w tabeli 10.
W razie potrzeby uzycia szyn o innych diugosciach mozna takze odpowiednio przycina¢ odcinki z szyny o maksymalnej

oferowanej dfugosci.

i

1L

]

Lo

Tabela 10. Dtugosci standardowe i maksymalne szyn

typu GSR Jednostka: [mm]
GSR15|GSR20|GSR25|GSR30|GSR35

460 460 460 1240| 1240

Standardowe 820 820 820| 1720| 1720
dtugosci szyn 1060 1060| 1060 2200| 2200
(Lo) 1600 1600 1600 3000| 3000

F 60 60 60 80 80

G 20 20 20 20 20
Dtugo$¢ maks. | 2000| 3000| 3000| 3000| 3000
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GSR-T wozek diugi
GSR-V wozek krotki

w
]
=
o
<
5
£y
wo
gz
2 -
Wymiary zewnetrzne Wymiary wozka g
Typ" | Wys. | Szer.| Dt. N-S x ¢ =
M W L B B, C K, K, L, N, N, | E %
GSR15T 60 26 4-M4 x7 40,2
GSR 15 V 20 32 471 15 5 _ oM4 x 7 15 17,5 275 4,5 3 55
GSR20T 74 30 4-M5 x 8 50,2 .
GSR 20V 24 43 58,1 20 / — 2-M5 x 8 136 | 206 34,3 5 12
GSR25T 88 40 4-M6 x 10 60,2 .
GSR 25V 80 50 69 23 / — 2-M6 x 10 1681 25,5 41,2 / 12
GSR30T| 33 57 | 103 | 26 8 45 4-M8 x 12 18 285|703 | 7 — 12
GSR35T| 38 68 | 117 | 32 9 50 4-M8 x 15 20,5 (325|803 | 8 — 12

1) Zestawienie numeru zamdéwieniowego patrz str. 242.
2) Dopuszczalne momenty M,, Mg i M podano na str. 241.
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§§ Jednostki: mm
E Wymiar szyny No$nos62) Ciezar
z Smarowniczka | Szer. Wys. C Co woézek | szyna
& w,o | oW, B, M, F d,xd,xh | [kN] | kNI | [kal | [kg/m]
5,69 8,43 0,13
PB-107 15 25 7,5 11,5 60 45%x75x%x5,3 4,31 559 0,08 1,2
9,22 13,2 0,25
B-M6F 20 B3] 10 13 60 6x9,5x%x8,3 7,01 8,82 017 1,8
B-M6F 23 38 115 | 165 60 7x11x9 135 | 190 0,5 2,6
10,29 12,65 0,29
B-M6F 28 445 14 19 80 | 9x14x12 | 188 | 259 0.6 3,6
B-M6F 34 54 17 22 80 11 x17,5%x 14 25,1 25,1 1,0 5,0
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