T Prowadnica liniowa GSR-R

ze zintegrowana listwa zebata

Ptyta koncowa

Uszczelnienie
koricowe

Smarowniczka

Szyna z zgbatka

Rys. 1. Przekréj modelu GSR-R ze zintegrowang zebatkaa

Budowa, cechy szczegdine

W prowadnicach GSR-R zebatke nacieto bezposrednio na szynie, dzieki czemu mozliwe jest osiggniecie zwartej kon-
strukcji uktadu prowadzenia i napedu. Wézki prowadnic GSR i GSR-R sg wzajemnie wymienne.

Skok zebatki podczas obrotu zebnika jest funkcjg sred-
nicy podziatowej zgbnika. Wielkos¢ jej — wymiar B w ta-
belach - zostata ustalona tak aby skok, mierzony w mi-
limetrach, byt liczbg catkowitg. Utatwia to stosowanie sil-
nikéw krokowych zwyktych i liniowych.

Poniewaz wysokos$¢ szyn z zebatkg i bez niej jest jed-
nakowa — mozna stosowaé réwnolegle prowadnice
GSR i GSR-R bez komplikowania konstrukcji uktadu.

Podczas montazu nie jest wymagane Sciste réwnolegte
ustawienie szyny i elementu napedowego; poniewaz ze-
batke nacieto na catej wysokosci szyny — zeby majg wy-
starczajgco duzag wytrzymafosc.

Dla przedtuzenia zywotnosci prowadnicy zastosowano

sprawdzong wysokogatunkowa stal, powierzchnia zebat-
ki jest ponadto hartowana indukcyijnie.
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Przeglad typow

Prowadnica GSR-T z zgbatka

Umozliwienie mniej sztywnej konstrukcji
Poniewaz zebnik i listwa zgbata zazebiaja sie gteboko,
zebnik napedu nie musi przenosi¢ duzych sit. Umozli-
wia to wykonywanie lekkich konstrukcji bez duzej sztyw-
nosci ptyty no$nej a takze mniej sztywne tozyskowanie
$rub pociggowych napedu.

Odrywajgca  C. Radialna C
Co Co
Ci Crn Docisk Cw
. Cort Corte
— ff—

Rys. 2
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Typ GSR-R moze w zasadzie przenosi¢ obcigzenia
w kierunku radialnym, odrywajacym i bocznym.

W tabelach wymiarowych podano no$noéci dla wézka
dla kierunku radialnego. Nosnosci w kierunkach odry-
wajgcym i bocznym obliczane sg na podstawie tabeli 1.

Tab. 1. Wspodtzalezno$é nosnosci dopuszczalnych dla
prowadnic GSR-R

Kierunek Nos$nosé Nos$nosé
obcigzenia dynamiczna statyczna
Osiowe C Co
Odrywajace C_=0,93C Co.=0,90C,
Boczne — —
odrywajace Cn=0,84C Cor:=0,78C,
Boczne — —
dociskajace C;.=0,93C Cor.=0,90C,




Obcigzenie wypadkowe

W przypadku réwnoczesnego dziatania na wozek
obcigzen w réznych kierunkach — obcigzenie wypadkowe
okreéla sig¢ wedfug ponizszej reguty:
Pe=XXPy+Y X Pg

Pe =P, + Py,

Pz —obcigzenie wypadkowe (osiowe,
przeciwosiowe lub boczne — odrywajgce

albo dociskajace) [N]
Ps — obcigzenie osiowe [N]
P, —obcigzenie przeciwosiowe [N]
P ; — obcigzenie boczne odrywajace [N]
P ;. — obciazenie boczne dociskajace [N]

X, Y — wspodfczynniki ekwiwalencji wg tabeli 2.

Tabela 2. Wspoétczynniki ekwiwalencji

Pe X [ v

Wypadkowe obcigzenie osiowe 1 (1,280

Wypadkowe obciazenie boczne (docisk) |0,781| 1

Dopuszczalny moment statyczny M,

Rys. 3

Na wézek moga oddziatywaé momenty sit w ptaszczy-
znach M, lub Mg. Przy ukfadzie dwéch szyn réwnolegtych
dopuszczalne sg takze momenty M. W tabeli 3 poda-
no dopuszczalne momenty statyczne w ptaszczyznach
M, lub Mg. Moment M, zalezny jest od odlegtosci mig-
dzy réwnolegtymi szynami, dlatego nie sposéb go po-
daé.

Tabela 3. Dopuszczalny moment statyczny”
Jednostka: [kNm]

Symbol M, Mg
1 wézek 2 wozki 1 wozek 2 wozki
Typ [kNm] [kNm] [kNm] [kNm]
GSR25T-R | 0,177 0,965 0,152 0,831
GSR25V-R | 0,0858 | 0,522 0,0742 | 0,451
GSR30T-R | 0,282 1,54 0,243 1,32
GSR35T-R | 0,421 2,28 0,362 1,96

" 1 woézek: dopuszczalny moment statyczny dla poje-
dynczego wézka
2 wozki: dopuszczalny moment statyczny dla dwéch
Scisle potaczonych wézkéw
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Klasy doktadnosci

Tabela 4. Klasy dokfadnosci prowadnic GSR-R  [mm]

Wiel- Klasa Normalna Wysoka
kos¢ doktadnosci
Oznaczenie - H

Tolerancja pomiar.

GSR| wysokosci M +0,03 +0,03

25 Réwnolegfosé
30 |ruchu powierz. AC (wgrys. 5)
35 do powierzchni

Réwnolegtosé
ruchu powierz. D] AD (wg rys. 5)
do powierzchni

Rys. 4

Prowadnice typu GSR-R moga by¢ wykonane w klasie
dokfadnosci normalnej albo wysokiej (patrz tabela 4.).
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() e ——— Klasa
25 20 - doktadna (H)
> A
2a L
s U 10
O
o
Y 1000 2000 3000 4000 5000

Dtugos$¢ szyny (mm)

' —

Rys. 5. Réwnolegto$é ruchowa a dtugosé szyny
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Budowa symbolu zaméwieniowego

Dla wozka i szyny: Wézek bez szyny:
GSR25T UU
GSR25T 2UU +5000LHRT T
Symbol uszczelnienia
Typ/wielko$¢
Wersja szyn ,na styk” dla szyny z zebatkg bez wézkéw
konieczne
uzgodnienie
z producentem Tylko szyna z zgbatka:

Symbol szyny
z zebatkag

GSR25 + 1540LHR

Oznaczenie klasy
doktadnosci

Dtugos¢ szyny (mm)

Symbol uszczelnienia ~ Szyna prowadnicy
llo§¢ wdézkdw na szynie B MG, 2R

Typ/wielko$é dla wézka bez szyny Oznaczenie klasy doktadnosci

Dtugo$¢ szyny (mm)

Typ/wielko$¢ "
Qo
=
(=]
<
8
£y
Uszczelnienie 22
(<=1
£
Dla prowadnic liniowych GSR-R do wyboru sg rézne ty- Oznaczenie uszczelnienia )
(9% uszczelnien, stosownie do warunkdéw otoczenia. Zo- W symbolu Zamo’wieniowym nalezy podaé zadane E
staty one szczegdtowo opisane w rozdziale dotyczgcym uszczelnienie wozka wedtug tabeli 6. %)
prowadnic HSR.
Opor ruchowy uszczelnien
Warto$ci maksymalne oporu ruchowego nasmarowane- Tab. 6
go woézka z uszczelnieniem UU sg podane w tabeli 5. :
Symbol Rodzaj uszczelnienia
Tabela 5. Opor uszczelnien Jednostka: [N] UU | z obustronnym uszczelnieniem koricowym
Wielkos¢ Opdr ruchu SS | z uszczelnieniami koricowymi i bocznymi
GSR25R 4.4 2z z uszczelnieniami koricowymi i bocznymi
GSR30R 6,3 wraz ze zgarniaczem metalowym
GSR35R 7,6 DD podwdjne uszczelnienie koficowe i boczne
KK podwdjne uszczelnienie koricowe i boczne
wraz ze zgarniaczem metalowym

Dtugo$é catkowita wozka moze sie zmienia¢ w zaleznos$ci od zastosowanego uszczelnienia. Nalezy uwzgledni¢ dane
z tabeli 7.

Tabela 7. Mozliwe kombinacje uszczelnien i wynikajace stad zmiany dtugosci wézka Jednostka: [mm]
Oznaczenie bez uu SS DD ZZ KK
GSR25R o -7,0| o - o — o 7,0 o 3,6 o |10,6
GSR30R 0 -7,0| o - o - o 76| o 4,2 o [11,8
GSR35R o -7,0| o - o - o} 76| o 4,2 o [11,8

Uwaga: o: kombinacja uszczelnien mozliwa
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Wysokos¢ wystepow i zaokraglenia

Dla prawidfowego i bardzo precyzyjnego montazu po-
wierzchnie konstrukcji przeciwlegte do szyny i wozka po-
winny mie¢ wystepy, wedfug ktérych mozna bazowac
wozki i szyny.

W tabeli 8. podano odpowiednie wysokos$ci wystepow.
Zaokraglenia wystepdw muszg przy tym by¢ wykonane
w taki sposdb, by nie doszto do styku krawedzi wézka
lub szyny z powierzchniami montazowymi — muszg by¢
mniejsze niz podane w tabeli 8. maksymalne promie-
nie zaokraglen. Przy prowadnicach GSR-R wystep opo-
rowy umieszcza sie po przeciwnej stronie szyny niz
przy prowadnicach bez zebatki.

r

Rys. 6

Tabela 8. Wysoko$¢ wystepow i zaokraglen

f “4 Promien Wysokosé
Wielkos¢ . ]
prowadnicy Zao'“?ge"'a Wspornn:'a szyny .
GSR 25 0,8 4 45
GSR 30 1,2 4 45
GSR 35 1,2 45 55

Ustawianie styku zebatek

Doktadnos¢ obrdbki koricOw szyn wynosi w wersji
standardowej przecietnie P =-0,1+ +0,2 mm

Uzycie pomocniczego przyrzadu wyrbwnawczego utatwia
pozycjonowanie stykdw szyn (rysunek 7). Przyrzad ten

mozna zamoéwi¢ w TR .
7
\

ol £

Rys. 7. Pomoc do ustawiania skfadania szyn

Przyrzad montazowy do stykdw szyn.
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Smarowanie uzebienia

Dla uzyskania nalezytego pos$lizgu oraz w celu
minimalizacji $cierania uzebien wymagane jest
zapewnienie odpowiedniego ilosciowo i jakosciowo
smarowania listwy zebatej. Do zebatki i wozkow
prowadnicy GSR-R mozna stosowaé ten sam smar —
poleca sie smar litowy TR o symbolu NLGI 2.

Otwor zebnika typu C moze by¢ fatwo obrabiany np. dla
wykonania gniazda wpustowego lub zmiany samej $red-
nicy otworu, poniewaz hartowane jest tylko uzebienie.
1. W pierwszej kolejnosci nalezy zamocowaé zebnik
w samocentrujgcej oprawie zaciskowej o nieharto-
wanych szczekach.

Przy obrdbce zebnika otwdr stuzy jako odniesienie,
dlatego nalezy wycentrowa¢ zebnik wedtug niego. Po
zacisnieciu uchwytu nalezy pomierzy¢ czujnikiem
zegarowym odchylenie zgbnika.

Srednica otworu nie moze przekraczaé 60+70%
Srednicy zewnetrznej zebnika.

n

w

_ Uchwyt




Sprawdzenie wytrzymatosci zebnika

Przy stosowaniu prowadnicy GSR-R z zebatkg i
zebnikiem nalezy przeprowadzi¢ sprawdzenie
wytrzymafosciowe.

1. Wyliczenie maksymalnej sity dziatajgcej na zebnik od
napedu uktadu.

2. Wyliczenie wspétczynnika obcigzenia udarowego
(p. tabela 10.) w powigzaniu z dopuszczalng sita
przenoszenia (p. tabela 9.).

3. Koncowe poréwnanie maksymalnej sity napedowe;j
dziafajgcej na uktad z dopuszczalng sitg przenoszenia
(sita dziatajgca musi by¢é mniejsza od dopuszczalnej

Przyktad obliczeh

Przyktad konstrukcji napedzanej z prowadnicg GSR-R
w potozeniu poziomym. Uktad pracuje w Srednich
warunkach obcigzenia udarowego, sity zewnetrzne
réwne sg zeru.

Dane:

Sprawdzany zebnik: GP6-20A
Masa ptyty nos$nej

wraz z oprzyrzgdowaniem: m = 100 kg
Predkos¢ robocza: v =1m/s
Czas przyspieszenia

i hamowania: T,=0,1s
Obliczenia

1. Maksymalna sita napedowa

\
F...=mX
max
T1

=1,00 kN

2. Dopuszczalna sita przenoszenia

p_ — maksym. sita przenoszenia wg tab. 9 _ 2,33 _ 1.86 kN
max — 7 - =3 —
wspotcz. obcigz. udarowego wg tab.10 1,25

3. Poréwnanie
Foax<P

z czego wynika, ze zgbnik ten moze byé w danym
uktadzie zastosowany.

max max

TR

Tabela 9. Dopuszczalne sity przenoszenia [kN]
Wielkosé Dopuszczalna sita Pasujaca
zebnika przenoszenia prowadnica
GP6-20A 2,33
P6-2
GP6-20C 2,05 GSR25-R
GP6-25A 2,73
GP6-25C 2,23
GP8-20A 3,58
GP8-20C 3,15
: GSR30-R
GP8-25A 4,19
GP8-25C 3,42
GP10-20A 5,19
GP10-20C 4,57
GSR35-R
GP10-25A 6,06
GP10-25C 4,96

Tabela 10. Wspétczynnik obcigzenia udarowego

Udary z systemu prowadzenia

Praca Srednie natezenie | Wysokie natezenie

réwnomierna obcigzen obcigzen

udarowych udarowych
1,0 1,25 1,75
T v

K@

SE

BE

* T T

—>Czas (s)

Rys. 9
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Wymiary zbednikéw

Zbednik Typu A z gniazdem wpustowym (cata powierzchnia zewnetrzna hartowana)

F
E 3-G
J —
x ] ,
al H =0
39 =4k
Gniazdo
wpustowe =
Jednostki: mm
Liczba| Srednica | Srednica Sredn. | Szer. | Szer. Gniazdo Pasujgca
Oznaczenie |Podzial|zebéw | zewnetrzna | podziatowa otworu| uze- |catko- wpustowe | prowadnica
bienia | wita
zebnika A B C D E F G H JxK
GP6-20A 20 42,9 38,2 30 18
6 16,5 | 24,5 | M3 4 6x2,8 GSR25R
GP6-25A 25 51,9 47,75 35 18
GP8-20A 20 57,1 50,93 40 20 M3
8 19 26 5 8x3,3 GSR30R
GP8-25A 25 69,1 63,67 40 20 M4
GP10-20A 20 70,4 63,67 45 25 8x3,3
10 22 30 M4 5 GSR35R
GP10-25A 25 86,4 79,58 60 25 10x3,3

1. Na zamdwienie moga by¢ wykonane zebniki o innych wymiarach.
2. Przy zamdwieniu nalezy uzywac¢ symboli z powyzszej tabeli..

LINIOWE

Zbednik Typ C  z nieobrobionym otworem (tylko powierzchnia zebdw jest hartowana)
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F
e
__—t
m =
3% +—1 4|2
Tf_
Jednostki: mm
Liczba Srednica | Srednica Srednica [Szeroko$é| Szeroko$¢ | Pasujgca
Oznaczenie | Podziat zebéw | zewnetrzna | podziatowa otworu |uzebienia | catkowita | prowadnica
zbednika A B C D E F
GP6-20C 20 42,9 38,2 30 12 24,5
6 16,5 GSR25R
GP6-25C 25 51,9 47,75 35 15 24,5
GP8-20C 20 57,1 50,93 40 18 26
8 19 GSR30R
GP8-25C 25 69,1 63,67 40 18 26
GP10-20C 20 70,4 63,67 45 18 30
10 22 GSR35R
GP10-25C 25 86,4 79,58 60 18 30

1. Na zaméwienie moga by¢ wykonane zebniki o innych wymiarach
2. Przy zaméwieniu nalezy uzywa¢ symboli z powyzszej tabeli.
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Dtugosci standardowe
i maksymalne szyn
Dtugosci standardowe szyn prowadnic GSR-R z listwg

zebatg podane sg w tabeli 11.

W razie potrzeby uzycia prowadnic dfuzszych, nalezy je
zmontowag na styk.

Lo

Tabela 11. Dtugoéci standardowe szyn typu GSR-R

[mm]
Wielko$¢ | Dt. standard. L, F G
GSR25R ;ggg 60 4312
GSR30R ;ggg 80 iﬁ
GSR35R ;ggg 80 ig

LINIOWE

Przyktady montazu zebnika

Silnik
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Szyna ze zintegrowana zebatka
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GS R' R ze zintegrowana listwg zebata

w
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Odstep Wymiary szyny? @
linia profilu
Typ?  |Podziatka| Modut?|  do boku szyny Szer. Wys.
P E W M W, | Wy | B, | M, N dxDxh

GSR25T-R

GSR25V-R 6 1,91 43 59,91 30 15 |4491/11,5|16,5| 11,5 | 7x11x9

GSR30T-R| 8 2,55 48 67,05 33 16,5|50,55| 14 19 12 | 9x14x12

GSR35T-R| 10 3,18 57 80,18 38 20 (60,18 17 22 | 145 [11x175x 14

" Zestawienie numeru zamoéwieniowego patrz str. 253.

2 TR produkuje takze zeby skosne i moduty standardowe wg DIN 780.
% Metoda testowa sztywnosci zebnika znajduje sie na str. 255.

) Dtugosci standardowe szyn znajdujg sie na str. 257.

IS
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M{N[T LT 2
e
W We
W
P 4—8x{ 2-5Xe
ANFAL T = Z ;i— = VAR
i o — L 1
b i
Q@ ogr—2° *—Rlo
l o ) li ) ’ /'“
; C /
F L i L ,r" d - .
10 L L 10| /¢ D Srednica otworu
Jednostki: mm
Wymiary wozka Nosnosé Ciezar
Wys. Smarow- wozek | szyna
niczka C Co
F | w | B, B L L, C Sx¢ T T K [kN] | [kN] | [kg] |[kg/m]
60 | 50 | 7 | 23 | 88 8021 49 |Mex10| 9 | 13 |255 | BMeF | 135 [ 1901 05 | gz
69 | 41,2 10,29| 12,65 0,29
80 | 57 8 26 | 103 [ 70,3 | 45 |M8x12| 10 | 15 |28,5 | B-M6F | 18,8 | 259 | 0,6 | 59
80 | 68 9 32 [ 117 | 80,3 | 50 |M8x15| 12 | 16 |325 | B-M6F | 251 (338 | 1,0 | 81

260 THIK



	prowadniceliniowethktypgsr_r
	THK

